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Verf ahren zum Bntstoren einer Radareinrichtung und Radar- 
einrichtung 

10 Die Erfindung betrifft ein Verfahren zum Entstftren einer 
Radareinrichtung r bei dem Signale mit einer Tragerfre- 
quenz ausgesendet werden und die Signale gepulst mit 
einer Pulswiederholf requenz ausgesendet werden. Die Er- 
findung betrifft ferner eine Radareinrichtung mit Mitteln 

15 zum Aussenden von Signalen mit einer Tr&gerf requenz und 
Mitteln 2um Pulsen der Signale mit einer Pulswiederhol- 
f requenz . 

20 Stand der Technik 

FiLir Radareinrichtungen gibt es zahlreiche Anwendungen auf 
den verschiedensten Gebieten der Technik. Beispielsweise 
ist ftar die Nahbereichssensorik in Kraf tf ahrzeugen der 
25 Einsatz von Radar-Sensoren mttglich. 

Grundsatzlich werden bei Radareinrichtungen elektromagne- 
tische Wellen von einer Sendeantenne abgestrahlt. Treffen 
diese elektromagnetischen Weilen auf ein Hindernis, so 
30 werden sie reflektiert und nach der Reflektion von einer 
anderen oder derselben Antenne wieder empfangen. Nachfol- 
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gend werden die empfangenen Signale einer Signalverarbei- 
tung und Signalauswertung zugefiihrt. 

Beispielsweise werden in Kraf tf ahrzeugen Radarsensoren 
5 fur die Messung des Abstands zu Zielen und/oder der Rela- 
tivgeschwindigkeit bezuglich soicher Ziele auiierhalb des 
Kraftfahrzeuges eingesetzt. Als Ziele kommen zum Beispiel 
vorausf ahrende oder parkende Kraf tf ahrzeuge oder Einrich- 
tungen an der Strasse, Fufiganger oder Radfahrer im Umfeld 
10 des Kraftfahrzeuges in Frage. 

Figur 1 zeigt sine schematische Darstellung einer Radar- 
einrichtung mit einem Korrelationsempf anger des Standes 
der Technik. Ein Sender 300 wird durch eine Pulserzeugung 

15 302 veranlasst, uber eine Antenne 304 ein Sendesignal 306 
abzustrahlen. Das Sendesignal 306 trifft auf ein Zielob- 
jekt 308, wo es reflektiert wird. Das Empf angssignal 310 
wird von der Antenne 312 empfangen* Diese Antenne 312 
kann mit der Antenne 304 identisch sein. Wach dem Empfang 

20 des Empf angssignals 310 durch die Antenne 312 wird dieses 
dem Eropf anger 314 ubermittelt und nachfolgend uber eine 
Einheit 316 mit Tiefpass und Analog/Digital-Wandlung 
einer Signalauswertung 318 zugeftihrt* Die Besonderheit 
bei dem Korrelationsempf anger besteht darin, dass der 

25 Empfanger 314 von der Pulserzeugung 302 ein Referen2sig- ■ 
nal 320 erhalt. Die von dem Empf anger 314 empfangenen 
Empf angssignale 310 werden in dem Empfanger 314 mit dem 
Referenzsignal 320 gemischt. Durch die Korrelation kann 
auf der Grundlage der zeitlichen Verzogerung vom Aussen- 

30 den bis zum Empfangen der Radarimpulse beispielsweise auf 
die Entfernung eines Zielobjektes geschlossen werden. 
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Bei gewohnlichen Puisradareinrichtungen sind sowohl die 
Mittenf requenz als auch die Pulswiederholf requenz fest 
eingestellt. Insbesondere im Zusammenhang mit speziellen 
Zulassungsvorschrif ten kttnnen diese fest eingestellten 
5 GroBen zu unerlaubt hohen Pegeln ftihren* Ebsnso sind 
derartige Einrichtungen sehr stdrempf indlich. 

Vorteile der Erfindung 

10 

Die Erfindung baut gemaB einer ersten Ausf tthrungsf orm auf 
dem gattungsgemaften Verfahren dadurch auf , dass die Puls- 
wiederholf requenz wahrend des Betriebs der Radareinrich- 
tung variiert wird* Auf diese Weise ist es mftglich, die 
15 genannten Nachteile zu beseitigen. Insbesondere kormen 
durch ein Variieren der Pulswiederholf requenz St6rungen 
eliminiert werden . 

Ebenfalls ist es moglich, dass die Tragerf requen2 wShrend 
20 des Betriebs der Radareinrichtung variiert wird. Dies ist 
eine weitere M&glichkeit, verschiedenartige Storungen zu 
beseitigen > 

In einer bevorzugten Ausf vihrungsf orm wird die Pulswieder- 
25 holfrequenz deterministisch variiert. Das Variieren kann 
zum Beispiel so erfolgen, dass vier verschiedene Pulswie- 
derhoif requenzen in festgelegter Reihenfolge uber eben- 
falls festgelegte 2eitr£ume verwendet werden. 

30 Es ist aber auch denkbar, dass die Pulswiederhoif requenz 
chaotisch variiert wird. Dies ist eine besonders sichere 
Mttglichkeit der Variation, welche insbesondere im Hin- 
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blick auf eine potentielle absichtliche Storung des Ra- 
dars ihre besonderen Vorteile entfaltet. 

Es kann vorteilhaft sein, dass die Tragerf requenz durch 
5 Phasenmoduiation variiert wird. Dabei handelt es sich um 
ein geeignetes Verfahren zum Verandern der ausgesendeten 
Signale, so dass letztlich eine Entstdrung erfolgen kann, 

Vergleichbare Vorteile kann eine Variation der Tr&gerfre- 
10 quenz durch Frequenzmodulation mit sich bringen. 

Durch einen geeigneten Modulationsindex kann sogar der 
Tr&ger unterdruckt warden. 

15 In dem Fall, dass die Tragerf requenz durch Frequenzmodu- 
lation variiert wird, 1st es besonders vorteilhaft, dass 
durch Mischen des empfangenen Signals mit der modulierten 
Tragerf requenz eine virtuelle Zwischenf requenz erzeugt 
wird und dass eine Auswertung des empfangenen Signals bei 

20 der virtuellen Zwischenf requenz erfolgt. Durch das Modu- 
iieren der Tragerf requenz mit einer Modulationsf requenz 
werden im Frequenzspektrum Seitenlinien erzeugt. Der 
Abstand zwischen diesen Seitenlinien entspricht der Modu- 
lationsf requenz * Wird das empfangene Signal nun mit der 

25 modulierten Tr&gerf requenz gemischt, so kann auch auf 
diesen Seitenlinien eine Mischung erfolgen. Das Nutzsig- 
nal, welches im vorliegenden Fall beispielsweise ein 
Pulsspektrum ist, erscheint somit auch auf den Seitenli- 
nien. Betrachtet man nun eine solche Seitenlinie mit 

30 Hilfe eines Bandpass-Filters, so lasst sich dieses Signal 
anstelle des Signals bei einer Frequenz von 0 auswerten. 
Das bei der Modulationsf requenz liegende Signal hat zwar 
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eine geringere Amplitude, allerdings verh&lt sich das 
Rauschen in einem Empfanger im Wesentlichen umgekehrt 
proportional zur Frequens . Eine Auswertung bei einer 
Freguenz von 0 erzeugt somit eintsii hohen Rauschanteil im 
5 Empf&nger, wahrend eine Auswertung bei der virtuellen 
Zwischenf requenz, beispielsweise bei 50 kHz, einen vsr- 
ringerten Rauschanteil mit sich bringt. 

Weiterhin ist es denkbar, dass Frequenzsprungverf ahren 
10 zum Variieren der TrSgerf requenz verwendet werden. Das 
Frequenzsprungverf ahren, die Phasenmodulation und die 
Frequenzmodulation konnen auch gemischt zum Einsatz kom- 
men. Bei der Wahi der Modulationsf requenz und des Hubes 
beim Frequenzsprungverf ahren ist darauf zu achten, dass 
15 die Moduiationsf requenz beziehungsweise die Hubfrequenz 
grower sind als die Pulswiederholf requenz . 

Gem&& einer zweiten Ausf tihrungsf orm baut die Erfindung 
auf dem gattungsgemaften Verf ahren dadurch auf, dass die 
20 Tr^gerf requenz w&hrend des Betriebs der Radareinrichtung 
variiert wird. Die Tr&gerf requenz wird also nicht zusatz- 
lich zur Pulswiederholf requenz variiert. Vielmehr wird 
das Radar ausreichend durch Variation der Tragerf requenz 
entstSrt* 

25 

Die Erfindung baut auf der gattungsgem&ften Radareinrich- 
tung in einer ersten Ausfiihrungsf orm dadurch auf, dass 
Mittel 2um Variieren der Pulswiederholf requenz wahrend 
des Betriebs vorgesehen sind. Durch das Variieren der 
30 Pulswiederholfrequenz kdnnen Stdrungen wahrend des Be- 
triebs eliminiert werden. 
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Ferner kann es von Vorteil sein, dass zusatzlich Mittel 
zum Variieren der Tragerf requenz w&hrend des Betriebs 
vorgesehen sind. Dies ist eine weitere Moglichkeit, ver- 
schiedene Storungen zu beseirigen. 

Die Radareinrichtung ist besonders vorteilhaft dadurch 
weitergebildet, dass die Pulswiederhoif requenz determi- 
nistisch variiert wird. Verschiedene Pulswiederhoif re- 
quenzen kdnnen beispielsweise in festgelegter Reihenfolge 
iiber festgelegte Zeitraume verwendet werden. 

In einer anderen Ausftihrungsf crm kann es sich jedoch auch 
als vorteilhaft erweisen, dass die Pulswiederhoif requen2 
chaotisch variiert wird* 

Vorzugsweise ist die Radareinrichtung in der Weise wei- 
tergebildet, dass die Tragerf requenz durch Phasenmodula- 
tion variiert wird* Dies ist ein beispielhaf tes Modulati- 
onsverfahren, mit welchem letztlich eine Entst6rung er- 
folgen kann. 

Ebenso kann es von Vorteil sein, dass die Tragerf requenz 
durch Frequenzmodulation variiert wird. 

Die erf indungsgemafle Radareinrichtung ist in der Weise 
vorteilhaft weitergebildet, dass die Tragerf requenz durch 
Frequenzmodulation variiert wird, dass durch Mischen des 
empfangenen Signals mit der moduiierten Tragerf requenz 
eine virtuelle Zwischenf requenz erzeugt wird und dass 
erne Auswemung des empfangenen Signals bei der virtuel- 
len Zwischenf requenz erfolgt. Damit arbeitet man zwar mit 
einem Signal von geringerer Intensitat. Aufgrund der 
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Auswertung bei der Zwischenf requenz ergeben sich jedoch 
Vorteile aufgrund eines geringeren Empf angerrauschens . 

in einer weitereri Aus-CUhxurigsf orm kann vorgesehen sein, 
5 dass die Tragerf requenz durch Frequenzsprungverf ahren 
variiert wird. Die verschiedenen Modulationsverf ahren, 
das heifit die Phasenmodulation und die Frequenzmodulati- 
on, ktfnnen auch gemischt zum Einsatz kommen. Ebenfalls 
kann eine Mischung roit einem Frequenzsprungverf ahren 
10 erfolgen. Es ist darauf zu achten, dass die Modulations- 
frequenz beziehungsweise die Hubfrequenz grSBer sind als 
die Pulswiederholf requenz, um Lucken zu vermeiden. 

Gemaft einer zweiten Ausf uhrungsf orm baut die Radarein- 
15 richtung der vorliegenden Erfindung auf der gattungsgema- 
iien Radareinrichtung dadurch auf, dass Mittel zum Variie- 
ren der Tr&gerf requenz wShrend des Betriebs vorgesehen 
sind. Es ist also nicht unbedingt erf orderlich, die Tra- 
gerfrequenz zusatzlich zur Pulswiederholf requenz zu vari- 
20 isren. Vielmehr kann das Radar ausreichend durch eine 
Variation der Trfcgerf requenz entstSrt werden. 

Der Erfindung liegt die Erkenntnis zugrunde, dass durch 
Variation der Mittenf requenz beziehungsweise der Pulswie- 
25 derholrate Sendeeigenschaf ten erzeugt werden konnen, die 
auch strengen Zulassungsvorschrif ten entsprechen* Ferner 
kann ein entstSrtes Radar zur Verfugung gestellt werden, 
welches weder absichtlich noch unabsichtlich in seiner 
Funktion beeinflusst wird. 

30 
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Zeichnungen 


5 Die Erfindung wird nun mit Bezug auf die begleitenden 
Zeichnungen anhand bevorzugter Ausf iihrungsf ormen bei- 
spielhaft erlautert. 
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Dabei zeigt: 

Figur 1 eine schematische Darstellung eines Korrelati- 
onsempf angers des Standes der Technik; 


Figur 2 eine beispielhaf te Anordnung von Radarsensoren 
15 an einem Kraft fahrzeug; 

Figur 3 eine schematische Darstellung einer Radarein- 
richtung; 

20 Figur 4 eine schematische Darstellung einer Radarein- 
richtung mit variabler Pulswiederholf requenz ; 
und 


Figur 5 eine schematische Darstellung einer Radarein- 
2 5 richtung mit variabler Tragerf requenz . 


Beschreibung der Jtusftihrungsbeispiele 

30 In Figur 2 ist ein Kraf tf ahrzeug 10 dargestellt, an wel- 
chem mehrere Radar sensoren 12 angeordnet sind. Die Radar- 
sensoren sind iiber ein Buskonzept untereinander und mit 
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Steuerungs- und Kontrolleinheiten verburtden, wobei insbe- 
sondere eine Einheit 14 zur Bereitstellung einer Einpark- 
hilfe und zur Detektion eines toten Winkels, eine Einheit 
16 fur die Precrash Funktion und cine Einheit IS fur Stop 
5 & Go vorgesehen sind. 

Figur 3 zeigt schematise* den Aufbau eines Sensors 20, 
welcher im Radarnahbereich eingesetzt wird. Dem Sensor 20 
wird von einer elektronischen Steuerungseinheit 22 eine 

10 Spannung zur Verfugung gestellt, beispielsweise eine 
Spannung von 8 V. Diese Spannung wird in einem DC-DC- 
Wandler 24 transf ormiert , so dass letztlich die Versor- 
gungsspannung ftir die Sensorkomponenten zur Verfugung 
gestellt wird, beispielsweise 5 V. Eine Tragerf requenz 

15 von beispielsweise 24 GHz wird von einem Lokaloszillator 
26 geliefert* Dieser Lokaloszillator 26 wird mit einer 
Vorspannung versorgt, welche letztlich aus den von einem 
Taktgenerator 28 zur Verfugung gestellten Pulsen mittels 
eines Wandlers 30 erzeugt wird. Die von dem Taktgenerator 

20 28 erzeugten Pulse, die beispielsweise eine Frequenz von 
5 MHz aufweisen konnen, werden zur Modulation der von dem 
Lokaloszillator 2 6 zur Verfugung gestellten Tr&gersignale 
verwendet. Diese Modulation erfolgt in dem Sendezweig 
. durch den Schalter 32, welcher von einem Impulsf ormer 4 6 

25 geschaltet wird. Der Impulsf ormer 4 6 wird wiederum von 
der Taktf requenz des Taktgenerators 28 angesteuert. Die 
so erzeugten gepulsten Signale werden von der Antenne 34 
ausgesendet. Im Falle einer Reflektion der Signale, wel- 
che von der Antenne 34 ausgesendet werden, werden diese 

30 von der Ernpf angsantenne 36 empfangen. Nach Verstarkung 
der empfangenen Signale in einem Verstarker 38 werden die 
Signale einem Mischer 40 zugefuhrt. In dem Mischer 40 
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warden die empf angenen Signale mit den gepulsten Signalen 
des Lokaloszillators 2 6 gemischt, wobei dieses Pulsen 
iiber einen Schalter 44 erfolgt. Der Schalter wird von 
einem Impulsgeber 48 anyesLeuexL, welcher bezugiich der 
5 von dem Impulsgeber 46 ausgegebenen Impulse urn eine Ver- 
z6gerung At ver26gerte Impulse ausgibt. Diese Verzogerung 
wird durch eine Ver2Sgerungsschaltung 50 zur Verfligung 
gestellt. Ober einen Microcontroller 52 , welcher einen 
digitalen Signaiprozessor aufweist wird die Verzogerung 

10 der Verzogerungsschaltung 50 beeinflusst. Dies erfolgt 
iiber einen ersten analogen Ausgang 54 des Microcontrol- 
lers 52. ttber einen zweiten analogen Ausgang 60 werden 
die von einem Verstarker 56 verarbeiteten Ausgangssignale 
des Mischers 4 0 durch weitere variable Verst&rkung in dem 

15 Verstarker 58 beeinflusst. Die Beeinf lussung dieses vari- 
ablen Verstarkers 58 erfolgt xnittels eines zweiten analo- 
gen Ausgangs 60 des Microcontrollers 52. Das Ausgangssig- 
nal des variablen Verstarkers 58 wird einem analogen 
Eingang 62 des Microcontrollers 52 zugefuhrt, Der Micro- 

20 controller 52 kommuniziert uber einen Eingabe-Ausgabe-Bus 
64 (I/O-Bus) mit der elektronischen Steuerungseinheit 22, 

Figur 4 zeigt ein Blockschaltbild einer Radareinrichtung, 
welches weitgehend dem Blockschaltbild gemafl Figur 3 
25 entspricht. Zusatzlich sind Mittel 66 zum Variieren der 
Pulswiederholf requenz vorgesehen. Somit kann aufgrund der 
Variation der Pulswiederholf requenz die Radareinrichtung 
entstttrt werden. 

30 Auch Figur 5 entspricht weitgehend der Darstellung gemaB 
Figur 3* Hier sind zusatzlich Mittel 68 zum Moduiieren 
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der TrSgerf requenz vorgesehen. Auch auf diese Weise ist 
es moglich, die Radareinrichtung zu entstoren. 

Ixi einer weiteren Auaf tihrungcf orm kbnnen di£s Ausfuhrungs- 
5 formen gemafl Figur 4 und Figur 5 kombiniert werden, das 
heiftt sowohl die Pulswiederholf requenz als auch die Tra- 
gerfrequen2 werden moduliert. 

Die vorhergehende Beschreibung der Ausf uhrungsbeispiele 
10 gem&fi der vorliegenden Erfindung dient nur zu illustrati- 
vely Zwecken und nicht zum Zwecke der Beschrankung der 
Erfindung. Im Rahmen der Erfindung sind verschiedene 
Anderungen und Modif ikationen moglich, ohne den Umfang 
der Erfindung sowie ihre Aquivalente zu verlassen. 

15 
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5 Anspruche 

1, Verfahren zum Entstoren einer Radareinrichtung, bei 
dem 

10 - Signale mit einer Tragerf requenz ausgesendet werden 
und 

- ' die Signale gepulst mit einer Pulswiederholf requenz 
ausgesendet werden, 

15 

dadurch gekennzeichnet, dass die Pulswiederholf requenz 
wahrend des Betriebs der Radareinrichtung variiert wird. 

2. Verfahren nach Anspruch l r dadurch gafcennzeichnet, 

20 dass die Tragerf requenz wahrend des Betriebs' der Radar- 
einrichtung variiert wird, 

3. Verfahren nach Anspruch 1 Oder 2, dadurch gekennzeich- 

net, dass die Pulswiederholf requen2 deterministisch vari- 
25 iert wird. 

4, Verfahren nach einem der vorangehenden Anspruche, 
dadurch gekennzeichnet , dass die Pulswiederholf requenz 
chaotisch variiert wird. 

30 
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5. Verfahren nach einem der vorangehenden Anspriiche, 
dadurch gekennzeichnet , dass die Tragerf requenz durch 
Phasenmodulation variiert wird. 

5 6. Verfahren nach einem der vorangehenden Ansprtiche, 
dadurch gekennzeichnet , dass die Tragerf requenz durch 
Frequenzmodulation variiert wird. 

7. Verfahren nach einem der vorangehenden Ansprtiche, 
10 dadurch gekennzeichnet , 

dass die Tragerf requenz durch Frequenzmodulation 
variiert wird, 

15 - dass durch Mischen des empf angenen Signals mit der 
modulierten TrSgerf requenz eine virtuelle Zwischen- 
frequenz erzeugt wird und 

dass eine Auswertung des empfangenen Signals bei der 
20 virtuellen Zwischenf requenz erfolgt. 

8. Verfahren nach einem der vorangehenden Ansprtiche, 
dadurch gekennzeichnet, dass die Tragerf requenz durch 
Frequenzsprungverf ahren variiert wird, 

25 

9. Verfahren zum EntstSren einer Radareinrichtung, bei 
dem 

Signale mit einer Tr&gerf requenz ausgesendet werden 
30 und 
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die Signale gepuist mit einer Pulswiederhoif requenz 
ausgesendet werden, 

dadurch gekennzeichnet, class die Tragerf requenz wahrend 
des Betriebs der Radareinrichtung variiert wird. 

10. Verfahren nach Anspruch 9, dadurch gekennzeichnet, 

dass die Puiswiederholf requenz w&hrend des Betriebs der 
Radareinrichtung variiert wird. 

11 ♦ Verfahren nach Anspruch 9 oder 10, dadurch gekeim- 
zeiehnet, dass die Puiswiederholf requen2 deterministisch 
variiert wird. 

12, Verfahren nach einem der Anspruche 9 bis 11, dadurch 
gekennzeichnet, dass die Puiswiederholf requenz chaotisch 
variiert wird. 

13. Verfahren nach einem der Ansprtiche 9 bis 12, dadurch 
gekennzeichnet, dass die TrSgerf requenz durch Phasenmodu- 
lation variiert wird. 

14, Verfahren nach einem der Anspruche 9 bis 13, dadurch 
gekennzeichnet, dass die Tragerf requen2 durch Frequenzirio- 
duiation variiert wird. 

15. Verfahren nach einem der Anspruche 9 bis 14, dadurch 
gekennzeichnet, 

dass die Tragerf requenz durch Frequenzmodulat ion 
variiert wird, 


dass durch Mischen des empf angenen Signals mit der 
modulierten Tragerf requenz eine virtuelle Zwischen- 
frequenz erzeugt wird und 

dass sine Auswertung des empfangenen Signals bei der 
virtuellen Zwischenf requenz erfolgt. 

16* Verfahren nach einem der Ansprtiche 9 bis 15/ dadurch 
gekennzeichnet, dass die Tragerf requenz dureh Frequenz- 
sprungverf ahren variiert wird. 

17* Radareinrichtung mit 

Mitteln (34) zum Aussenden von Signalen mit einer 
TrSgsrfrequenz und 

Mitteln (28, 46, 32) zum Pulsen der Signale mit einer 
Pulswiederholf requenz, 

dadurch gekennzeichnet, dass Hittel (66) zum Variieren 
der Pulswiederholf requenz wahrend des Betriebs vorgesehen 
sind. 

IB. Radareinrichtung nach Anspruch 17, dadurch gekann- 
zeichnet, dass Mittel (68) zum Variieren der Tragerfre- 
quenz wahrend des Betriebs vorgesehen sind, 

19, Radareinrichtung nach Anspruch 17 oder 18, dadurch 
gekannzeichnet, dass die Pulswiederholf requenz determi- 
nistisch variiert wird. 
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20. Radareinrichtung nach einem der Anspruche 17 bis 19, 
dadurch gefceimzeichnet , dass die Pulswiederholf requenz 
chaotisch variiert wird. 

5 21. Radareinrichtung nach einem der Ansprttche 17 bis 20, 
dadurch gekennzeichnet, dass die Tragerf requenz durch 
Phasenmodulation variiert wird. 

22. Radareinrichtung nach einem dor Anspruche 17 bis 21,. 
H^h 10 dsdurch gekennzeichnet, 

dass die Tragerf requenz durch Frequenzmodulation 
variiert wird, 

15 - dass durch Mischen des empfangenen Signals mit der 
modulierten Tragerf requenz eine virtuelle Zwischen- 
frequen2 erzeugt wird und 

dass eine Auswertung des empfangenen Signals bei der 
20 virtuellen Zwischenf requenz erfolgt. 

23. Radareinrichtung nach einem der Anspruche 17 bis 22, 
dadurch gekennzeichnet, dass die TrSgerf requenz durch 
Frequenzsprungverf ahren variiert wird. 


25 


30 


24. Radareinrichtung mit 

Mitteln (34) zum Aussenden von Signalen mit einer 
Tragerf requenz und 

Mitteln (28, 46, 32) zum Pulsen der Signale mit einer 
Pulswiederholf requenz, 
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dadurch gekermzeichnet, dass Mittel (€8) zum Variieren 
der Tragerf requen2 wahrend des Betriebs vorgesehen sind. 

25. Radareinrichtung nach Anspruch 24, dadurch gekenn- 
zeichnet, dass Mittel (66) zum Variieren der Pulswieder- 
holfrequeri2 wahrend des Betriebs vorgesehen sind. 

26. Radareinrichtung nach Anspruch 24 oder 25, dadurch 
gekennzeichnet, dass die Pulswiederholf requenz determi- 
nistisch variiert wird, 

27. Radareinrichtung nach einem der- Anspriiche 24 bis 26, 
dadurch gekennzeichnat , dass die Puiswiederholf requenz 
chaotisch variiert wird, 

28. Radareinrichtung nach einem der Anspruche 24 bis 27, 
dadurch gekennzeichnet , dass die Tragerf requenz durch 
Phasenmodulation variiert wird. 

29. Radareinrichtung nach einem der Anspruche 24 bis 28, 
dadurch gekennseichnet f 

dass die Tragerf requenz durch Frequenzmodulation 
variiert wird f 

dass durch Mischen des empfangenen Signals mit der 
modulierten Tragerf requenz eine virtueile Zwischen- 
f requenz erzeugt wird und 

dass eine Auswertung des empfangenen Signals bei der 
virtuellen Zwischenf requenz erf olgt , 
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30. Radareinrichtung nach einem cier Anspriiche 24 bis 29, 
dadurch gekennzeichnet , dass die Tr^gerf requenz durch 
Fraqufinzsprungverfahren variiert wird* 

5 
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R. 40544 


5 Zusarnmenf as sung 

Die Erf indung betrif ft ein Verf ahren sum Entstoren einer 
Radareinrichtung, bei dem Signage mit einer Trfigerfre- 
quenz ausgesendet werden und die Signale gepulst mit 
10 einer Pulswiederholf requenz ausgesendet werden, wobei die 

Fulswiederholf requenz beziehungsweise die Tragerf requenz ^ 
wahrend des Betriebs der Radareinrichtung variiert wer- 
den. Die Erf indung betrif ft ferner eine Radareinrichtung. 
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(Figur 4) 
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